Problem

1 Rozwigzanie

maty rozmiar

Duza moc

Dokfadny obrét

tatwy druk/tani

wysoki niski moment
obrotowy

mozliwos¢ lotu w petni
autonomicznych

2 Rozwigzanie |3 Rozwigzanie

Wysoka manewrowos¢ | Dobra manewrowosc¢

Prosta konstrukcja

Szybki procesor duza moc obliczeniowa

Maty rozmiar

Wysokie obroty

Duza wydajnos¢ Matg masa

Niskie obroty

Duza moc Duza moc

fatwy wydruk

duza wytrzymatos¢

niskie zuzycie energii
do udzwigu

Sredni niski moment duzy udzwig
obrotowy

duza mozliwos¢
personalizacji kodu

tatwe sterowanie




